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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

HIZLI CiZGi iZLEYEN ROBOT KATEGORISi KURALLARI

1) Amacg

2) Yarnisma Pisti Yol Bilgileri
3) Yarnismalar

4) Siralama Yarislan

5) Eleme Yanslan

6) Diger Kurallar
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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

HIZLI CiZGI IZLEYEN ROBOT KATEGORISI KURALLARI

1) Amag

Hizli ¢izgi izleyen robotlar beyaz zemin {izerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah zemin
tizerindeki beyaz ¢izgiyi otonom olarak takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Cizgi izleyen
robotlarda 6nemli olan ¢izgi takibini saglayacak; dogru program, donanimsal kontrol ve

hizdir.

Bu kategorideki hizli ¢izgi izleyen robotlar; siyah parkur {izerindeki beyaz cizgileri

takip ederek, pistte toplam bir tur atarak parkuru en kisa siirede tamamlamaya calisirlar.
2)  Yanisma Pisti Yol Bilgileri

¢ Yollar siyah zemin iizerine beyaz ¢izgi seklindedir.

e Yarisma pisti, 1830x3660 mm’lik suntalamlardan 12 adeti 3 x 4 seklinde dizilerek
olusturulan 7320 x 10980 mm’lik bir alandan olusmaktadir.

e Kullanilan yarisma zemini 1560 mm genisliginde 5 mm kalinli§inda siyah mat dekota
malzemeden yapilmistir. Yolu olusturan pargalarin ek yerleri siyah mat folyo ile
kapatilmistir. Baslangic boliimiindeki dekota ile suntalam arasinda bos alan
bulunmamaktadir. Burasi disinda tiim pistte dekota ile suntalam arasinda 200 mm bos

alan bulunmaktadir.

e Beyaz cizgiler 20+2 mm kalinliginda beyaz mat folyodan yapilacaktir. Bir robot i¢in
kat edilecek mesafe yaklasik 34,7 metredir.

e Her bir ¢izgi izleyen robotun kullanabilecegi 390 mm genislikte dort kulvar

bulunmaktadir.
e Yarisma pistinde Baslangi¢ ve Bitis ¢izgileri bulunmaktadir.

e Baslangic ¢izgisi, pistin baslangicindan 400 mm ileridedir. Bu ¢izginin bitiminde 200

mm Yyliksekliginde beyaz renkte otomatik kap1 bulunmaktadir.

e Otomatik kapinin agilir mekanizmasi yerden 10 mm yiiksekliktedir.
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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

e Bitis ¢izgisi robotlart algilayacak sensdr grubunun tam altinda olacak sekilde

reflektorlii banttan yapilacaktir.

e (izgi izleyen robotlarin stirelerini dlgecek sensor grubu, her bir parkurdaki robot igin

yarigsma pistinden 200 mm yukarida olacak sekilde montaj1 yapilmistir.

e Sensor grubu altindaki reflektdrden sonra 1780 mm uzunlugunda Smm kalinliginda

beyaz dekotadan yapilmis olan durma alani bulunmaktadir.

e Yol cizgileri tizerinde 300 mm yaricapl virajlarin baglangicindan 300 mm once;
robotun hareket yoniine gore sol tarafta yol ¢izgisine dik, yol ¢izgisi merkezinden

itibaren 60 mm uzunlugunda 2042 mm kalinliginda isaret ¢izgileri yer almaktadir.
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Sekil-1: Cizgiler arasindaki mesafe ve doniis yarigap Olciileri
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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

Sekil-2: Pistin iistten goriiniisii
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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI
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Sekil-4: Hizli Cizgi izleyen pisti dlgiileri

3) Yanismalar
Robotlarin bu kategoride yarisabilmeleri igin;
e 250 x 250 mm’lik test kutusu icerisine rahat bir sekilde sigmalidir.
e Robotlarin yiiksekligi 60 mm’yi gecemez.
e Robotlar i¢in agirlik sinir1 yoktur (piste zarar vermemeli).
e Robotlar kablosuz ve otonom olmak zorundadir. Robot iizerinde Wifi, Bluetooth

ve RF modilleri bulunamaz.

Bu standartlara uymayan robotlar diskalifiye edilir.
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Sekil-5: Hizli Cizgi izleyen Robot &lgiileri

4) Siralama Yarnslari

Robotlar 4’erli gruplar olarak yarisirlar.

Gruplar ve parkur bilgisi, bilgisayar kurasi ile belirlenir. Kura sonucu hangi
robotun, hangi parkurda yarisacagi belli olur. (1. parkur, 2. parkur, 3. parkur, 4.
parkur seklinde)

Yarigma otomatik kapinin agilmasi ile baslar ve robotlarin bitis ¢izgisini gegmeleri
ile biter.

Yarigmalarda pisti tamamlamak esastir.

Siralama yarigmalar1 sonucunda tiim robotlar yarismada aldiklari siirelere gore

siralanir ve en 1yi siireye sahip 64 robot eleme yarismalarina katilmaya hak kazanir.

5) Eleme Yarislar
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Siralama yarigmalarindan gelen 64 robot ile 4’erli yarisma gruplari olusturulur.

Gruplar ve parkur bilgisi, bilgisayar kurasi ile belirlenir.

Gruplar kendi i¢lerinde yarigtirilir. Her gruptan 1. ve 2. olan robot bir {ist tura ¢ikar.

Stireye bakilmaz.
Tiim yarismalardan sonra kalan 4 robot arasinda, final yarigmasi yapilir.

Final yarismasina onceki turlardan 3 robot kalmamasi durumunda; onceki turda

yarisan robotlar arasinda yapilacak yeni miisabakalar ile se¢im yapilir.
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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

6) Diger kurallar

e Robot yarigmasinin ilk giinii, agilis toreninden sonra hakemlerin gozetiminde
isteyen ekiplere pistte robotlar1 test etme imkani verilecektir. Deneme yarislarina
ekipler, 4’erli olarak kura sonucu belirlenen sira ile ¢agirilacaktir.

e Kendi parkurunda yarigmayr tamamlamamis fakat ilk 6nce bitis ¢izgisini gegen
robotun birinciligi gecerli degildir. Biitiin robotlar kendi parkur ¢izgilerinde bitis
cizgisinden gegmeleri esastir.

e Kulvarini terk edip digar1 ¢ikan robot diskalifiye edilir. Devam hakki verilmez.

e Yarismanin baslamasi icin, gruptaki yarismacilar robotlarimi calisir vaziyette
baslangi¢ cizgisinin oniine kendilerine ait parkura yerlestireceklerdir.

e Hakem isaretinden sonra yarigmacilar 60 saniye igerisinde otomatik kapi dniine
robotunu calisacak sekilde yerlestirmek zorundadir. Bu siire zarfinda robotunu
yerlestiremeyen takimin robotu diskalifiye edilir.

e Hakem isaretinden sonra otomatik kap1 agilarak yarisma basladigi sirada baslangic
yapamayan veya yanlis parkura gecen robotlar diskalifiye edilir.

e Hakem isaretinden sonra otomatik kap1 acilarak yarigsa baslayan robot 60 saniye
i¢cinde pisti tamamlayamadigi takdirde diskalifiye edilir.

e Yarigma esnasinda bir robot kendi kulvarindan ¢ikar ve diger robot veya robotlara
carpar pist disina atarsa, kendi pistinde giden robot veya robotlar tekrar yaristirilir.
Eger carpilan robot veya robotlar ¢izgisini terk etmezse yarismaya devam eder.

e Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

¢ Yola kalic1 bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste ve otomatik kapiya
zarar veren robotlar diskalifiye edilir.

e Robotlarda, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilir. Siv1 veya
yanici enerji kaynaklar1 kullanilamaz.

e Yarigsmacilar, ilk yarismadan sonra; robotlar iizerinde lastik teker veya batarya
degisikligi yapabilirler. Robot iizerinde baska bir degisiklik yapamazlar. Robot
govdesinin degistirilmesi gibi fiziksel goriinim degisikliklerin hepsinde robot
diskalifiye edilir.

e Yanigmalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sokiilmesi, yerinin

degistirilmesi ve kare kodun zarar gérmesi durumlarinda robot diskalifiye edilir.
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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

e Hakem masasinda yarigsmaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar diskalifiye
edilir.

e Elektronik devre elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni
yerde olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare
kodun zarar gérmemesi gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

e Kare kod robot govdesine yapistirilmalidir. Sokiiliip takilabilen malzemelerin
lizerine yapistirilmamalidir. Bu tiir durumlarda hakem robotla ilgili bir sorunda
robotu diskalifiye eder.

e Yarigmalar sirasinda, pist etrafindaki 1s1kli kayan yazi, fotograf makinasi, kamera

ve aydinlatmalardan dolay1 yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

e Pist dlgiilerinde, yapim asamasinda genel yapiy1 bozmayacak sekilde degisiklikler
yapilabilir.

e Yarisma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda kurallar1 degistirme

hakkina sahiptir.

e Yarigma basvuru sayisina gore yarisma formatinda degisiklik yapilabilir.

7)  Yarismacilar i¢in Uyarilar
Bu yarisma kategorisi ile ilgili genel bilgiler, kurallar ve uygulama asamalarini
ogrenmek icin liitfen Teknosel Uygulama Kilavuzu ve Genel Kurallar1 dikkatlice
okuyunuz. Bu kategoriye sadece Konya il sinirlarinda yer alan liselerde 6§renim goren

ogrenciler katilabilir!

Sorularmiz i¢in gerekli bagvuru, www.selcuklusetap.com veya www.tekno-sel.com.tr

adresleri tizerinden ilgili kategori segilerek yapilabilir. Kategori mesajlar1 disinda gelen
sorularinizin cevapsiz kalacagini ve Teknik Ekibin hi¢bir sorumluluk kabul etmeyecegini

unutmayiniz.
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http://www.selcuklusetap.com/
http://www.tekno-sel.com.tr/

